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delay(200);
digitalWrite(24, HIGH);
delay (400);
digitalWrite (24, LOW);
delay(1000) s
digitalWrite(22, LOW);
update_data("get_data");
delay (5000) 7
update_data("get_data")s
}

/1 FEETHER
if (fp_status == 0) {
if (getFingerprintIDez() == 1) {

Serial.println("success"):
digitalWrite (26, LOW)7
digitalWrite (22, HIGH):
delay(200);

digitalWrite (24, HIGH):;
delay (400);

digitalWrite (24, LOW);
delay(1000) 7

digitalWrite (22, LOW):

}

/ /¥R

if (fp_status == 1) {
update_data("get_data")s
while (getFingerprintEnroll() != true);

delay(15000) ;
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	伍、 研究結果
	本專題結構可以分成硬體結構與軟體通訊架構，以下所示。
	一、 硬體結構
	本次專題結構，如圖34
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	二、  軟體通訊架構
	網路是現代人日常生活中不可或缺的一部分，網頁更是重中之重，無論是手機、平板、電腦，都可以使用瀏覽器上網，所以我們選擇網頁及APP作為使用者控制端的平台，透過Flask伺服器與NodeMCU進行通訊。本專題通訊關係，如圖37。
	圖 37 通訊關係圖
	(一)、Flask伺服器及API
	我們使用Python撰寫基於Flask框架的伺服器，並架設於家中。利用端口轉發使網頁及APP能從廣域網路連接到家中的區域網路，實現真正的遠端控制。
	在API連接的部分，我們使用HTTP GET與伺服器溝通，並以Json資料格式傳送資料。傳送資料方面，使用更改API網址內容的方法上傳資料至伺服器。接收資料則是訪問API即會返回Json資料，供APP、網頁及NodeMCU使用。
	(二)、Serial
	Serial為Arduino元件互相溝通的方式之一，藉由Tx、Rx，使Mega2560與NodeMCU進行溝通，使Mega2560能透過NodeMCU與伺服器進行資料交換。
	Serial為Arduino元件互相溝通的方式之一，藉由Tx、Rx，使Mega2560與NodeMCU進行溝通，使Mega2560能透過NodeMCU與伺服器進行資料交換。
	三、 成果展示
	(一)、APP介面
	APP分為三部分，下方為切換頁面，在主頁有遠端解鎖、定時解鎖及註冊指紋讀書計畫頁面，可更改每個時段的讀書計畫並上傳，於HMI顯示，鏡頭監控頁面，可以顯示手機箱內當前狀態，以確認箱內物品是否為手機，如圖。
	APP分為三部分，下方為切換頁面，在主頁有遠端解鎖、定時解鎖及註冊指紋讀書計畫頁面，可更改每個時段的讀書計畫並上傳，於HMI顯示，鏡頭監控頁面，可以顯示手機箱內當前狀態，以確認箱內物品是否為手機，如圖。
	圖38  APP主頁   圖39  APP讀書計畫   圖40  APP監控畫面
	(二)、網頁介面
	網頁分三部分，左邊為切換頁面，右邊為組員介紹及專題簡介，上方為檢流計所偵測手機放入時間柱狀圖，以了解讀書效率，主頁可遠端解鎖及註冊指紋，讀書計畫頁面可更改每個時段的讀書計畫並上傳，於HMI顯示，鏡頭監控頁面，顯示手機箱內當前狀態，以確認箱內物品是否為手機
	網頁分三部分，左邊為切換頁面，右邊為組員介紹及專題簡介，上方為檢流計所偵測手機放入時間柱狀圖，以了解讀書效率，主頁可遠端解鎖及註冊指紋，讀書計畫頁面可更改每個時段的讀書計畫並上傳，於HMI顯示，鏡頭監控頁面，顯示手機箱內當前狀態，以確認箱內物品是否為手機
	圖 41 網頁左右側頁面
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